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Predmétem diserta¢ni prace ing. Vetisky je problematika samobuzeného kmitani
obrabécich stroji. Je primarné zacilena na analyzu stability fezného procesu a
nalezeni takové simulace, ktera ovéri odolnost obrabéciho stroje proti samobuzenym
vibracim. Detailné popisuje nastroje pro simulaéni modelovani, zejména pak
modelovani poddajnych téles. V dalsich kapitolach se vénuje teoretickému rozboru
problematiky fezného procesu. Znacnd pozornost je doktorandem soustredéna
zejména na kompenzace vibraci.

K disertaéni praci uvadim dale nasledujici:

Aktualnost tématu disertaéni prace neni treba zduraznovat, protoze rada
vyrobci obrabécich stroji se potyka sproblémem spocivajici vtom, jak
v piredvyrobnich etapach (zejména pak pti konstruovani stroje) potlaéit nejistotu, zda
bude vyrobeny obrabéci stroj obrabét obrobky zakaznika v pozadované kvalité.
Potencialniho uZivatele hlavné zajima, zda stroj obrobek obrobi, ¢i nikoliv. A zde
kazdy vyrobce oceni jakoukoliv racionalni a systémovou pomtcku pro potvrzeni
tohoto pozadavku. Navic pokud je mi zndmo, neni tato problematika timto zvolenym
zptisobem nikde feSena. ’

Na zdkladé vyse uvedeného povazuji téma disertaéni prace za velmi aktudlni.

Cile disertacéni prace jsou uvedeny v kapitole 2 (str. 12). Stézejnim cilem je
analyza stability modelu fezného procesu a tvorba modelu fezného procesu v MBS.
Neméné podstatnym cilem je analyza soustavy tuhych téles obrabéciho stroje a
nahrazeni téles s podstatnym vlivem na kmitani redukovanymi modely s naslednym
vytvorenim mechatronického modelu v ADAMSU. To samo o sobé predstavuje velmi
komplexni a slozitou problematiku.

Nicméné po shlédnuti visledkil dizertacni prace konstatuji, Ze cile disertacni prace
byly splneny.




Postup eseni problému doktorand postupoval v logicky na sebe navazujicich
krocich. Nejprve od prvku, ktery je nejbliZze celému feznému procesu, az nasledné
k modelovani vlastniho obrabéciho stroje pomoci MBS modelu s poddajnymi télesy.

Celkové hodnotim postup pri ireSeni dané problematiky za spravny a vedouci
k vytéenému cili.

Konkrétni pirinos doktoranda lze spatiovat vtom, Ze pro své Gvahy pfi
modelovani a pro naslednou verifikaci vypoctenych vysledkdi pouzil experiment,
ktery potvrdil spravnost jim zvoleného postupu. Pak mohl vSe aplikovat i na tak
slozitou mechatronickou soustavu, jakou je bezesporu obrabéci stroj.

MozZnost praktického wvyuziti doktorand zcela jasné demonstroval na
konkrétnich vypoctech. Tyto vypocty na zakladé praktickych méfeni TOSHULIN,a.s.
naznacuji realnost doktorandem zvoleného postupu. Téz lze prohlasit, Ze bude
posléze moZné stanovit, kam umistit ptipadné aktivni i pasivni hlti¢e (tlumice) kmitd.

Visledky prdace tim povazuji za prakticky vyuZitelné.

Rozvoj védniho oboru ,InZenjrskid mechanika“ lze na zakladé této prace
spatfovat v pouZiti MBS modelu vytvoreného pomoci prostiedi ADAMS, pricemz
vSechny vypocty byly verifikovany meérenim na realném stroji.

Formalni iprava a vzhled, jazykova iiprava prace je na vyborné trovni.
M4 prevazné radné provedenou citaci a odkazy na pouzitou literaturu. Jazyk prace
odpovida povaze disertac¢ni prace. Drobné pfeklepy nesnizuji védeckou Groven prace.

Ostatni pripominky k vlastni dizertacéni praci:

e Ve vlastni praci postradam kapitoly, které maji obvykle nazev Soucasny stav
Fesené problematiky a Zvolené metody zpracovani.

e Dile mam pripominky knevhodnému nazvu kapitoly 6, kde znézvu
~Teoreticky rozbor problematiky tezného procesu a jeho kmitani“ vyplyva, ze
kmita fezny proces. Nikoliv, ve skutecnosti kmitd soustava stroj-nastroj-
obrobek.

e Zbytecné velkou cast dizertacni prace doktorand vénoval popisu soucasné
problematiky jak samobuzeného kmitani, tak i mechatronickych aspektt.

e Naopak velmi malo popisu vénoval modelu MBS obrabéciho stroje. Pokud je
dtivodem (a to se domnivam, Ze je) sdélovani originalnich p¥istupt doktoranda
pri feSeni této multi oborové problematiky, pak méla byt dizertaéni prace
neverejna — coZ je mozné.

e Zkapitoly 8 plyne, Ze byl pouzit ,bezejmenny* obrabéci stroj (obr.50 — str.58)
a stejné tak i jeho konstrukce (obr.51 - str.59). Pfitom je zcela jasné, Ze se
jedna o stroj z produkce ceské firmy TOSHULIN. To je jasné mné jako
technickému frediteli této firmy, ale nebude to jasné jinému ctenari. Zcela
nepochybné mél byt uveden zdroj, odkud byl model i stroj prevzat. Ptipadné
tvrzeni o utajeni vysledkil neni na misté, pak meéla byt prace i jeji obhajoba
neverejna.




Zkracena verze PhD Thesis (Teze) je nutné zcela prepracovat do nasledujici
standardizované struktury:
e obsah;
soucasny stav feSené problematiky;
cil prace;
zvolené metody zpracovani;
hlavni vysledky prace;
Zaver;
literatura;
e autoriv zivotopis
a pak budou pouzitelné pro publikaci.

Zadam o zodpovézeni nasledujicich otazek:
1. Je vas mechatronicky model stroje pouzitelny i na jiné typy obrabécich stroji?
Jsou nutné néjaké jeho tpravy pri simulaci napf. na vodorovném obrabécim
centru pro obrabéni nerotac¢nich obrobk?

2. Kam by jste umistil na stroji dle obr.51 hltice (tlumice) kmitt ?

3. Byly by to aktivni anebo pasivni tlumice ?
I pres uvedené vyhrady doktorand splnil v§echny predpoklady pro
udélenti titulu PhD.

Doporucuji po Gspésné obhajobé ing. Vetiskovi udélit akademicko
védecky titul Ph.D.
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