UZIVATELSKY MANUAL K OVLADACIMU PRVKU
CAN OVLADANI POHONU VERZE 1.0

V ramci diplomové prace ,,Polohova regulace motoru pomoci 8bit uP* byl sestrojen
ovladaci prvek ,,CAN ovladani pohonu verze 1.0 (dale jen ovladac) viz Obr. 1. Zatizeni
slouzi k ovladani pohonu po CAN sbérnici.

Obr. 1 Vytvoreny ovladac CAN ovladani pohonu.

Ovladac je tvoien obalem, ktery ve svém jadru ukryva mikroprocesor PIC18F4685 a
dalsi elektrosoucastky. Dale je ovlada¢ vybaven displejem jako soucasti komunika¢niho
rozhrani s uzivatelem, konektorem vstupniho napéti (6 Vss), hlavnim vypinacem, konektorem
pro piipojeni na CAN sbérnici opatienym 120 Q zakonCovacim termindtorem a Sesti
ovladacimi tlacitky viz Obr. 2.

@ @ Tlac¢itka pro pohyb v menu DOPRAVA a DOLEVA,
@ @ Tlagitka ZVYSIT a SNIZIT pro nastavovéni &iselnych hodnot,

Tla¢itko ENTER pro potvrzeni volby vybéru a zadani ¢iselné hodnoty

@ Tlac¢itko nouzového pteruseni pohybu

Obr.2 Ovladaci tlacitka oviadace.



Ovlada¢ komunikuje rychlosti 20 kBd, proto je nutné se pied prvnim spusténim
presvédcit, ze je pohon nastaven na stejnou komunikaéni rychlost. Po pfipojeni do sité a po
inicializaci za¢ne ovlada¢ komunikovat s pohonem, aby zjistil, zda jiz byly nastaveny
parametry pravé piipojeného pohonu. V piipad€, ze se jedna o prvni spojeni s pohonem, je
uzivatel vyzvan k zadani adresy pohonu a poté k nastaveni jeho parametrti, kterymi jsou:

posun [mm za otacku],
bezpec¢nostni pasmo [mm],
ochranné pasmo [mm)],
délka drahy [mm].

Po zadani pozadovanych udaji, jsou odeslany pohonu a uloZeny ve vnitfni flash paméti.
Program ptejde na uroven hlavniho menu, aby uzivatel mohl zac¢it ovladat pohon. Struktura
ovladaciho menu je vyobrazena v Obr. 3.

AN NI NN

Hlavni menu

Nastaveni motoru Nastaveni trasy Manuélni fizeni

=;| Posun v mm/ot. » Aktualni pozice

+/-posun od aktu

=t| Bezp. pasmo v mm | _
alni pozice v mm

=;| Ochr. pasmo v mm

! Rychlost v mm/s

:;l Délka drahy v mm

y Zrychleni v %

::l Adresa motoru

y Zpomaleniv %

=t| Nastav na 0.0 mm -
» Dalsi pozice

:tl Konec nastaveni

! Ulozit pozici Edituj pozici
ﬁ &islo:
> Upravit pozici
Stiskni sipku
. Start =|?{ pro smer pohybu

Obr. 3 Blokové schéma rozvrzeni ovladaciho menu.



1. Hlavni menu ovladace

Hlavni menu obsahuje tii polozky, které jsou popsany V nasledujicich kapitolach

1.1. Nastaveni motoru

Vybérem polozky ,nastaveni motoru“ z hlavniho menu se wuzivateli zptistupni
nasledujici podnabidky.

Posun v mm/ot. — pro nastaveni poméru posunu pojezdu [mm] k otackam vystupni hiidele
motoru. Po volb¢ této polozky se na displeji zobrazi nasledujici text:

Posun:
00.00

podtrzena Cislice oznacuje editacni pozici. Pro zménu takto oznacené
Cislice se pouzivaji tlagitka ,,ZVYSIT a ,,SNIZIT* (Obr. 26) a pro zménu
pozice tlacitka ,,VPRAVO* a ,VLEVO* (Obr. 26). Po zadani ¢iselné
hodnoty polozky se stlacenim tlacitka ,,ENTER* (Obr. 26) vraci b¢h
programu zpét do podmenu ,,Nastaveni motoru®.

Bezp. pasmo v mm, Ochr. pasmo v mm — pouzity pohon IclA D065 umoziuje nastavit
bezpe€nostni a ochranné péasmo, které chrani motor pted fyzickym
poskozenim. Tato pasma se rovnaji hodnotam rozdilu vzdéalenosti SO, DO
nebo S1, D1 a DO,WO0 nebo D1, W1 jak je patrné z obrazku Obr. 4.
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Obr. 4 Zobrazeni délky drdhy, bezpecnostniho a ochranného pdasma v

oblasti pohybu pojezdu.

Pii praktickém pouziti pohonu, je z hlediska ochrany zafizeni a
bezpecnosti vyhodnéjsi pouziti koncovych snimact drahy a jejich
pfipojeni na pin nouzového vypnuti, je-li soucasti pohonu. V opa¢ném
piipad¢ je zapotiebi tyto snimace opatiit podptirnymi obvody, které odpoji
cely pohon od zdroje elektrické energie. Stejné jako u nastaveni posunu i
zde se na displeji zobrazi zaddni Ciselné hodnoty a ovladaci tlacitka
(Obr. 2) maji stejny vyznam.

Délka drahy v mm — slouzi k nastaveni vzdalenosti bodi W0 a W1 (pracovni oblast pohonu a
pojezdu). Po zvoleni se na displeji zobrazi:

Draha:
00000.00

a ovladaci tlacitka (Obr. 2) maji stejny vyznam jako u nastaveni posunu.

Adresa motoru - Vv pifipadé zamény pohonu za jiny s odlisnou adresou, lze v této polozce
upravit adresu pohonu pro vnitini potteby ovladace. Displej zobrazi:

Adresa motoru:
000




pro ovladani se pouzivaji stejna tlacitka (Obr. 2), jako u nastaveni posunu
se stejnym vyznamem.

Nastav na 0.0 mm — je pouze servisni funkci, kdy se po stlaceni tlacitka ,,ENTER* (Obr. 2)
pozice motoru vrati do pocate¢niho stavu (WO = 0 mm). Na displej se
vypise:

FRCIME na 0 Aktualni pozice:
+00032.27

a poté

Konec nastaveni — je posledni polozkou Vv této nabidce a slouzi pro odeslani nastavenych
hodnot pohonu a k navratu do nadfizené nabidky ,Hlavni menu®. Pro
aktivaci slouzi tlacitko ,,ENTER* (Obr. 2) a po jeho pouziti se na displeji

zobrazi:
ODESILANI DAT Nastaveni trasy
PRO MOTOR a poté
1.2 Nastaveni trasy

Aktualni pozice — slouzi pro zobrazeni pozice v ramci nastavovani trasy. Pred zadanim
prvniho uzlu trasy je zobrazena aktudlni poloha pohonu, po zadani alespon
jednoho uzlu trasy jsou k aktualni pozici pohonu pfipocteny vsechny
vzdalenosti nastavenych uzli drahy a poté zobrazeny.

+/- posun od aktualni pozice v mm — je prvnim ze ¢tyf nastaveni jednotlivych uzld trasy
pojezdu. Hodnota této polozky je vztazena k piedchozi polozce ,,Aktudlni
pozice* a udava délku posunu v kladném (ve sméru hodinovych rucicek)
nebo zaporném (proti sméru hodinovych rucicek) sméru. Kladna hodnota
znaci kladny smér posunu. Ovladani se provadi tlacitky (Obr. 2), jak bylo
popsano na zacatku kapitoly. Pro navrat do pfedchoziho menu slouzi
tla¢itko ,,ENTER® (Obr. 2).

Rychlost v mm/s — hodnota udavé rychlost posunu [mm-s™].

Zrychleni v %, Zpomaleni v % - hodnota se nastavuje v procentech. Rozsah hodnot je 0 — 99,
pro urceni procent se k nastavené hodnoté musi pfipocist hodnota 1.

Dalsi pozice — stlatenim tlacitka ,,ENTER® (Obr. 2) se nastavené hodnoty ulozi do vnitini
RAM paméti a uvolni ptfedchozi polozky pro nastaveni nového uzlu trasy.
Trasu je moZno pldnovat pomoci maximalné 20 uzld.

Ulozit pozici — tato polozka zplsobi pouze uloZzeni hodnot parametrd uzlu, ale hodnoty jsou i
nadale pristupné editaci.

Upravit pozici — po volbé této polozky se na displeji zobrazi nabidka pro volbu pozice uzlu a
po potvrzeni volby tlac¢itkem ,,ENTER* (Obr. 2) se hodnoty daného uzlu
nahraji do jednotlivych polozek, kde je uzivatel mize editovat.

Start — nabidku ,,Nastaveni trasy* uzavird polozka ,,Start”, ktera odesle jednotlivé uzly trasy
do pohonu. Zatim co je provadéna pozadovand akce, je na displeji
zobrazena aktualni poloha.



1.3. Manualni Fizeni

Zvoleni této nabidky zptistupni volby nastaveni profilu pohybu manuélniho fizeni:
v Rychlost v mm/s,
v’ Zrychleni v %,
v' Zpomaleni v %,
které byly popsany v piedchozi kapitole.

Volbou posledni polozky ,,Start” jak je vyobrazeno v Obr. 3 se zpfistupni pfimé
ovladani chodu pohonu v kladném i zaporném sméru. Jednotlivé sméry jsou ovladany tlacitky
,DOPRAVA“ a ,DOLEVA* (Obr. 2). Pohon se ota¢i danym smérem tak dlouho, dokud je
tlacitko sméru aktivni, nebo dokud pohon nedojede na konec drahy, body W0 a W1 viz
Obr. 4.

Pro ukonceni manualniho fizeni a navrat do hlavni nabidky na polozku ,,Manudlni
fizeni“ se pouziva tlacitko ,,ENTER* (Obr. 2).



