
Leitungswiderstand Hydropol "Medium"

Spezifischer Widerstand

≔ρ0 0.0178 ―――
⋅Ω mm 2

m
spezifischer Widerstand bei 0°C (Cu)

≔α 0.00392 °C -1 linearer Widerstandstemperaturkoeffizient (Cu)

Max. gemessene Temperaturen Sensor: 
T1, 
T2,
TB, innen

≔t1max 48.20 °C
≔t2max 48.94 °C
≔tBmax 52.25 °C

≔l 2000 mm Länge des Leiters

≔AL ⋅2 0.22 mm 2 Querschnitt des Leiters

Sensor T1

≔ρ1 =⋅ρ0 ⎛⎝ +1 ⋅α t1max⎞⎠ 0.021 ―――
⋅Ω mm 2

m
Sp. Widerstand bei gemessene Temperatur

≔R1 =⋅ρ1 ――
l
AL

0.096 Ω Widerstand des Leiters

Sensor T2

≔ρ2 =⋅ρ0 ⎛⎝ +1 ⋅α t2max⎞⎠ 0.021 ―――
⋅Ω mm 2

m
Sp. Widerstand bei gemessene Temperatur

≔R2 =⋅ρ2 ――
l
AL

0.096 Ω Widerstand des Leiters

Sensor TB, innen

≔ρB =⋅ρ0 ⎛⎝ +1 ⋅α tBmax⎞⎠ 0.021 ―――
⋅Ω mm 2

m
Sp. Widerstand bei gemessene Temperatur

≔RB =⋅ρB ――
l
AL

0.097 Ω Widerstand des Leiters

Temperatursänderung

≔R0 100 Ω Nennwiderstand von Pt100
≔A ⋅3.908 10-3 °C -1

≔B ⋅-5.775 10-7 °C -2 Konstanten für Pt100

Sensor T1
≔Rt1 =⋅R0

⎛⎝ ++1 ⋅A t1max ⋅B t1max
2 ⎞⎠ 118.702 Ω

≔ΔR1 R1

≔Δt1 =―――
ΔR1

⋅α Rt1

0.207 °C Änderung der Temperatur durch den Leiter
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≔Δt1 =―――
ΔR1

⋅α Rt1

0.207 °C

Sensor T2
≔Rt2 =⋅R0

⎛⎝ ++1 ⋅A t2max ⋅B t2max
2 ⎞⎠ 118.987 Ω

≔ΔR2 R2

≔Δt2 =―――
ΔR2

⋅α Rt2

0.207 °C Änderung der Temperatur durch den Leiter

Sensor TB
≔RtB =⋅R0

⎛⎝ ++1 ⋅A tBmax ⋅B tBmax
2 ⎞⎠ 120.262 Ω

≔ΔRB RB

≔ΔtB =―――
ΔRB

⋅α RtB

0.207 °C Änderung der Temperatur durch den Leiter

Ergebnisse (Einfluss des Widerstandes)

t1=(48,20±0,21) °C ... cca 0,44 %
t2=(48,94±0,21) °C ... cca 0,43 %
tB=(52,25±0,21) °C ... cca 0,40 %
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