Zadani pijimaci zkousky A

do navazujiciho magisterského studijniho programforinasni technologie pro ak. rok 2010/11
Celkem az 1000 bad Za chybnou odp@d’ -20 % bodové hodnotyikladu

Jméno a fijmeni: Podpis:

1. Jakou logickou funkci realizuje uvedeny logickgn? v
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a) NOT
b) NOR
c) AND
d) NAND
e) XOR
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2. Uvedeny obvod pracuje jako:

HIGH

a) Asynchronngita¢ modulo 9

b) Asynchronntita¢ modulo 10
c¢) Asynchronntita¢ modulo 11 oK
d) Asynchronntita¢ modulo 12 ¢ G c -+ C G c
e) Jine Ko K, Ky Kg
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3. Jakou desitkovou hodnotu reprezentuje 8-bitdsi® 00001001 zapsané v kédu se sudym posunutim?

a) -122 b) -119 c)-9 d) -8 e)9
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4. Jaky obvod popisuje nasledujici VHDL kod, uvamgeli signaly A, DIO, DI1, DI2, DI3, DO typu
std_logic_vector(1 downto 0)?

DO <= DIO when A="00" else
DI1 when A="01" else
DI2 when A="10" else

DI3;
a) 2-bitovy adresovy dekodér b) 2-bitovy multiglex c) 2-bitovy demultiplexor
d) pangt ¢tyi 2-bitovych hodnot e) 2-bitova nascka
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5. Jakym zfisobem se provadi skladani transformaci?

a) Seétenim jednotlivych transforntaich matic.

b) Transformace nelze sklddat. Musime je postupalizovat aplikaci jednotlivych transfortitdch matic na objekt
v poradi, jak jdou za sebou.

c¢) Nasobenim inverznich transforén&ch matic jednotlivych transformaci. Vyslednou itiatakonec musime 2p
invertovat.

d) Nasobenim jednotlivych transfortmich matic v ptadi, jak jdou za sebou.

e) Ve 2D niizeme skladani transformaci progtdynasobenim transforriaich matic. Ve 3D musime transformace
rozlozit na 2D transformace, které pakzeme skladat.
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6. Pro diskrétni realny signal o délce N=16 vZokhodnota koeficientu diskrétni Fourierovy trameface: X[3] =
11+3j. Uktete, jaka je hodnota koeficientu X[10].

a) X[10] = 11+3;.
b) X[10] = 11
c) X[10] = 11-3;.
d) X[10] = |11+3j |
e) Hodnotu X[10] nelze dit.
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7. Neclv (B, 7, [J,", 0, 1) je Booleova algebra. Jeden z nasledujicich vzt&musi (B, /7, /7, , 0, 1) platit:

a) (alb)/[c = (alkc)[AblTc)
b) (alhb)/Jc = (allc)[(blrc)
¢) (alb)[ic = aAb/lrc)
d) (alb) =a' [
e) (alb)lic = aljbic)
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8. Jestlize pro funkeif (X, Y, 2) plati gradf (A)=0 a pro jeji parcialni derivace druhétémlu
fa(A) = (A =2, (A= f(A=1 fi(A=0a f(A=-1

potom ma tato funkce v b&d

a) ostré lokalni minimum

b) neostré lokalni minimum

c) ostré lokalni maximum

d) extrém nenastane

e) na zékladzadanych Uudéjnelze o existenci extrému rozhodnout
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9. UvaZujte abecedt = {a, b, ¢} a jazykL = {w: aabje podetzecw} nad touto abecedou. Z niZe uvedenych
regularnich vyrai vyberte ten, ktery nejlépe charakterizuje jaZyk L.

a)@+c+ab) + (0" +c')

b) @b+ac+a)’(a+c+h)
c)(b+a+a+c+ab)(@ +e
d)@+b+c)aaba+b+c)
e)b+c+ac+aba
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10. UvaZujte zasobnikovy automidt= (Q, Z,I', R, s, S F), kdeQ je kon€na mnoZzina stay X je vstupni abeceda,
I" je zAsobnikova abecedge pasateini stav § 0 Q), Sje startovaci symbol zasobniks[{ I') aF je mnoZina
koncovych stafr (F 0 Q). Uréete spravnou definici jazyka L(M) definovaného dgkovym automatem M, ktery
piijima fetézce vyprazdenim zasobniku. Symbol |- oznge relaci pechodu a [-zna:i jeji reflexivni a tranzitivni
UZAwr.

a)L(M) ={w: w2, Sswl- zf,z=¢,f0Q}
b)L(M) ={w: wO £, Ssw}- zf,zO T, f0F}
c)L(M) ={w: wO ', Ssw]- zf z=¢, fOF}
d)L(M) ={w: w0 =, Ssw|- zfzO",fOF}
e)L(M) ={w: wOT,Sswl- zf zOe fOQ}
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11. Tisickrat opakujeme tentyz pokus: z mnoZifgel mensich nez 1000 generujeme vzdy §jéanocislo.
Chceme odhadnout, kolik takto vygenerujeme pisel. Oznéate tvrzeni, které je pravdivé.

a) Bude nutné aproximovat diskrétni rozlozeni (&etf) normalnim.

b) Nevyhneme se praci s velkymi kombkinami ¢isly.

¢) V pribéhu vypaitu musime ufit rozptyl réjaké ndhodné veliny.

d) V pribéhu vypaitu musime ufit smérodatnou odchylku ¢gjaké ndhodné veliny.
e) PouZzijeme vzorce pro binomické rozlozeni (&beali) pravépodobnosti.
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12. Ktera z uvedenych metod mé nejmensi naroky nagam

a) BFS (Metoda slepého prohledavani dky3i

b) DFS (Metoda slepého prohledavani do hloubky).
c¢) Backtracking (Metoda 2mého navraceni).

d) UCS (Metoda stejnych cen).

e) A* (Informovana metoda A s kzdickou).
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13. Nerekurzivni zapis proceduigdici metody Quick-sort pouziva zasobnik pro deoficanic dlenych intervai.
Razené pole méa 1000 privkPotebna kapacita zasobniku dvojic je:

a)5 b) 10 c) 50 d) 100 e) 500
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14. JavaScript je jazyk:
a) Odvozeny z Javy. b) Odvozeny z Pascalu. W[e A
d) Binarni. e) Interpretovany.
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15. V strukturované analyze a navrhu se pro &mfknodelovani pouziva:

a) diagramitid

b) entity-relationship diagram
c¢) data-flow diagram

d) diagramtasovani

e) diagram spoluprace
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16. Mezi cile testovani softwaru pat

a) snizit slozitost softwaru

b) urychlit dodani softwaru zakaznikovi

¢) odhalit v softwaru chyby

d) snizit naklady na implementaci softwaru
e) snizit naklady na navrh softwaru
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17. Diskriminator slabé entitni mnoziny je atribut, gdery plati, Ze

a) jeho hodnota je jednoztré v ramci vSech entit tohoto typu (fiagSech transakci)

b) jeho hodnota je jednoztrea v ramci vSech entit tohoto typu, které&stusi téze entitprislusné identifikujici
(dominantni) entitni mnoziny (napgransakce konkrétnihatii)

¢) jeho hodnota je jednozrg v ramci vSech entit tohoto typu, kteréifiglpsi téze entitprislusné identifikujici
(dominantni) entitni mnoziny (n&psSechny transakce mimo transakce konkrétnéte) i

d) jeho hodnota je jednoz¥rga v rdmci vSech entitfslusné identifikujici (dominantni) entitni mnozifmag. vSech
transakci vSechdtin)

€) ani jedno z vySe uvedenych neplati
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18. Proces v UNIXu definitivéd zanikne:

a) ihned po volani jadra exit,

b) volanim jadra KillProcess,

¢) poslanim signalu SIGKILL jadru,

d) zruSenim tabulky procés

e) po volani exit a odebrani navratového kéduderdi
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19. Metoda objektu, nebo instandédly, u které se v kompilovaném objekéoxrientovaném jazyce v déb
kompilace, nebo v d&dinkovani, peva stanovi volaci adresa, se nazyva:

a) Staticka

b) Dynamicka

c¢) Virtuélni

d) Verejné (public)
e) Privatni (private)
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20. Mezityp DNS zaznamu (Resource Record) rigpat

a)A
b) PTR
c) AAA
d) MX
e) AAAA
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